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Máxima flexibilidad 
y modularidad
+ Power Factor Correction: 

elevación de la tensión del motor
independientemente de la tensión
de alimentación

+ Funciones de seguridad integradas
que reducen los trabajos 
de cableado y puesta en
funcionamiento

+ Gran variedad de funciones para
aplicaciones que van más allá 
de la electrónica de accionamiento
clásica
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+ CMMP-AS-M3: siempre adaptable a cada aplicación mediante tres ranuras
para tarjetas

+ CMMP-AS-M0: gran rentabilidad gracias a la integración completa 
de la función de seguridad

+ Tiempos cortos de ciclo de máquina cuadriplicando brevemente 
la corriente del motor, así como una alta aceleración

+ Alta precisión y buena relación de inercia de las masas mediante tiempos 
de muestreo cortos de la regulación en cascada

+ Backup mediante tarjetas SD para una nueva puesta en funcionamiento 
con rapidez y para una cómodo cambio a versiones superiores o inferiores 
del firmware

+ Conexión sencilla a una unidad de control de orden superior a través de I/O,
CANopen® o Modbus/TCP®, ya en su configuración más sencilla
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Controlador de motor CMMP-AS, para servomotores

Cuadro general del producto
Tipo Margen 

de tensión 

de salida

Corriente 

nominal

Interfaces1)

Conexión

de I/O

CANopen Modbus/

TCP

PROFIBUS-

DP

DeviceNet EtherCAT EtherNet/IP PROFINET RT

[V AC] [Aef]

CMMP-AS-C2-… 3x 0 … 270 2,5 � � � � � � � �

CMMP-AS-C5-3A-… 3x 0 … 270 5 � � � � � � � �

CMMP-AS-C5-11A-… 3x 0 … 360 5 � � � � � � � �

CMMP-AS-C10-… 3x 0 … 360 10 � � � � � � � �

CMMP-AS-C15-… 3x 0 … 360 15 � � � � � � � �

1) Más información � página 822 (tabla superior)

Opciones del producto
C2 Corriente nominal: 2,5 A

C5 Corriente nominal: 5 A

C10 Corriente nominal: 10 A

C15 Corriente nominal: 15 A

3A Tensión de entrada 

100 … 230 V AC

11A Tensión de entrada 

3x 230 … 480 V AC

P3 Número de fases: trifásica

M0 Sin ranura

M3 Con 3 ranuras

Características
Dimensiones compactas Control de movimientos

� Dimensiones muy pequeñas

� Plena integración de todos los compo

nentes para el controlador y la unidad

de potencia, incluyendo la interfaz CA

Nopen

� Chopper de frenado integrado

� Filtro CEM integrado

� Accionamiento automático del freno

� Evaluación digital de encoders absolu

tos digitales (EnDat/HIPERFACE) en

versiones multigiro y monogiro

� Funcionamiento como regulador del

momento de giro, la velocidad de giro

o la posición

� Control integrado de posicionamiento

� Posicionamiento con tiempo opti

mizado (forma de trapecio) o sin 

tirones (forma en S)

� Movimientos absolutos y relativos

� Posicionamiento punto a punto, 

con y sin sobrepaso

� Sincronización de posiciones

� Reductor electrónico

� 255 conjuntos de movimientos

� Diversos métodos de recorrido 

de referencia

Interfaces del bus de campo Input/output (entradas/salidas) Control secuencial integrado

Integradas:

Opcionales:

Opcionales: � I/O de libre programación

� Entrada analógica de alta resolución

de 16 bits

� Funcionamiento por pulsación/ 

funcionamiento teach-in

� Conexión sencilla a un control 

de orden superior a través de I/O 

o bus de campo

� Funcionamiento sincronizado

� Modalidad master/slave

� I/O adicionales con tarjeta insertable

CAMC-D-8E8A � página 824

� Activación automática de secuencias

de series de posiciones, sin unidad de

control de orden superior

� Secuencias lineales y cíclicas de posi

ciones

� Tiempos de retardo regulables

� Derivaciones y posiciones de espera

� Posibilidad de reiniciar durante el

movimiento
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Controlador de motor CMMP-AS para servomotores

Características
Funciones de seguridad integradas Movimientos interpolados de varios ejes

� Dependiendo de la variante y de la tar

jeta, el controlador de motor admite

las siguientes funciones de seguridad:

– Safe Torque Off (STO) 

(desconexión segura del par)

– Parada segura 1 (SS1)

– Activación segura de frenos (SBC)

– Parada de servicio segura (SOS)

– Parada segura 2 (SS2)

– Velocidad segura limitada (SLS)

– Intervalo de velocidad seguro (SSR)

– Control de velocidad seguro (SSM)

� Con una unidad de control apropiada,

el CMMP-AS puede ejecutar movimien

tos guiados con interpolación a través

de CANopen o EtherCAT. Para lograrlo,

la unidad de control define valores de

posiciones nominales según secuen

cias fijas. Entre esas posiciones, 

el servorregulador de posiciones inter

pola automáticamente los valores de

datos entre dos puntos de interpola

ción.

Programa de recorridos

� Encadenamiento de conjuntos de po

siciones para crear un programa de

recorridos

� Condiciones de conmutación para el

programa de recorridos, por ejemplo,

mediante entradas digitales:

MC – Motion complete

I/O – Entradas digitales

MC

I/O

Biblioteca para EPLAN

Macros EPLAN para el diseño rápido y

seguro de proyectos eléctricos en combi

nación con controladores, motores y 

cables.

De este modo, la planificación es más

fiable, la documentación es más com

pleta, y no es necesario confeccionar

símbolos, gráficas y datos básicos 

propios.

Funcionalidad de disco de levas

En el tipo de aplicación "disco de levas

electrónico" se obtienen perfiles de mo

vimiento optimizados, los cuales gene

ran menos vibraciones y menores fuer

zas de aceleración en la máquina. Ade

más, el movimiento del motor siempre

está sincronizado en relación con un eje

principal, lo que permite definir secuen

cias de movimientos solapadas y con

tiempos de duración optimizados.

Para poder utilizar la función de disco

de levas se necesita el software de di

mensionado FCT (Festo Configuration

Tool) y un editor de curvas adicional

� online: cmmp

Características:

� Equipo de gran versatilidad. No es ne

cesario modificar la parte mecánica

en función de los requisitos para las

formas de la curva.

� Editor de plan de movimientos de fácil

manejo. Todos los límites relaciona

dos con la posición, la velocidad y la

aceleración se indican de inmediato

en el editor.

� Es posible administrar hasta 16 dis

cos de levas con hasta 2048 puntos

de interpolación. La distribución de

los puntos de interpolación es indis

tinta.

� A cada disco de levas hay acopladas

cuatro levas de mando digitales.

� Cada disco de levas puede despla

zarse con un valor determinado

(offset) en relación con el eje maestro.

Cuadro general del sis
tema

1

2

3

4

7

5

6

8

9

aJ

1 Interruptor principal

2 Fusible automático

3 Fuente de alimentación de 24 V DC

4 Resistencia de frenado externa 

(opcional)

5 Controlador de motor CMMP-AS

6 Motor EMMS-AS

7 PC

8 Cable del encoder

9 Cable del motor

aJ Cable de programación
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Controlador de motor CMMP-AS, para servomotores

Hoja de datos
Interfaces de bus de campo

Especificaciones técnicas   

CMMP-AS- C2-3A-… C5-3A-… C5-11A-P3-… C10-11A-P3-… C15-11A-P3-…

Interfaz de parametrización USB, Ethernet
PFC activo sí –

Interfaz del encoder, entrada Resolver
Encoder incremental con señales de pista analógicas o digitales
Encoder absoluto con EnDat V2.1 serie / V2.2
Transmisor de valor absoluto con HIPERFACE
Entrada adicional para funcionamiento sincronizado / con disco de levas

Interfaz del encoder, salida Retorno de valores reales mediante señales de encoder para modo regulado en función de la velocidad de giro
Valor nominal para el actuador slave conectado
Resolución hasta 16384 ppr

Resistencia de frenado, integrada [] 60 68
Potencia de pulso de la resistencia 

de frenado

[kVA] 2,8 8,5

Número de salidas analógicas 2
Margen de funcionamiento 

de las salidas analógicas

[V] 10

Resolución de las salidas analógicas [bit] 9
Número de entradas analógicas 3
Margen de funcionamiento 

de las entradas analógicas

[V] 10

Filtro de red Integrado Externo1)

1) Para que se cumplan las normas CE y EN es obligatorio utilizar el filtro de red.

Datos eléctricos

CMMP-AS- C2-3A-… C5-3A-… C5-11A-P3-… C10-11A-P3-… C15-11A-P3-…

Alimentación de carga
Margen de tensión de entrada [V AC] 100 … 230 _10% 3x 230 … 480 _10%
Intensidad máxima de entrada [A] 3 6 5,5 11 13
Potencia nominal [VA] 500 1000 3000 6000 9000
Potencia máxima [VA] 1000 2000 6000 12000 18000
Frecuencia de red [Hz] 50 … 60

Datos de la conexión de salida
Margen de tensión de salida [V AC] 3x 0 … 270 3x 0 … 360
Corriente nominal [Aef] 2,5 5 5 10 15

Alimentación de la parte lógica
Tensión nominal [V DC] 24 20%
Corriente nominal [A] 0,55/2,052) 0,65/2,152) 1/3,52)

2) Corriente máx. con freno e I/O

Condiciones de funcionamiento

Temperatura ambiente [°C] 0 … +40
Grado de protección

Con conector tipo clavija en X6 y X9 IP20
Sin conector tipo clavija en X6 y X9 IP10

Marcado CE (véase declaración de conformidad) Según Directiva EMC de la Unión Europea3)

Según Directiva de máquinas de la UE
Según Directiva de baja tensión de la Unión Europea

 Controladores > Controladores para servomotores >

05

M
ot

or
es

 y
 c

on
tr

ol
ad

or
es

Polígono Industrial O Rebullón s/n. 36416 - Mos - España - rodavigo@rodavigo.com

Servicio de Att. al Cliente
+34 986 288118

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo
https://rodavigo.net/es/c/neumatica/f/festo


Polígono Industrial O Rebullón s/n. 36416 - Mos - España - rodavigo@rodavigo.com

Servicio de Att. al Cliente
+34 986 288118

�
Editorial >

01
Actuadores
neumáticos >

03
Sistemas
servoneumáticos de
posicionamiento >

04
Actuadores
electromecánicos >

05
Motores y
controladores >

02
Pinzas >

06
Sistemas de
manipulación >

07
Técnica de vacío >

08
Válvulas >

09
Terminales de
válvulas >

10
Motion Terminal >

11
Sensores >

Controlador de motor CMMP-AS, para servomotores

Hoja de datos
Especificaciones técnicas – Interfaces del bus de campo

Interfaces I/O I/O adicio

nales1)
CANopen Modbus/

TCP

PROFIBUS-

DP

DeviceNet EtherCAT EtherNet/

IP

PROFINET

RT

Número de salidas digitales 5 8 5

Propiedades de las salidas lógicas digitales De libre configuración

Número de entradas digitales 10 8 10

Características de la entrada lógica De libre configuración

Acoplamiento del proceso 16 (127)

conjuntos

de 

movimien

tos2)

255 

conjuntos

de 

movimien

tos

250 conjuntos de movimientos

Perfil de comunicación – – DS301;

FHPP+

FHPP+ DP-V0 /

FHPP+

FHPP+ DS301;

FHPP+

FHPP+ FHPP+

DS301;

DSP402

CoE:

DS301;

DSP402

Velocidad máx. de transmisión 

en bus de campo

[Mbit/s] – – 1 100 12 0,5 100 100 100

Conexión

CMMP-AS-…-M0 Integrada � – � � – – – – –

CMMP-AS-…-M3 Integrada � – � � – – – – –

Opcional3) – � – – � � � � �

1) Con tarjeta I/O adicional CAMC-D8E8A � página 824 
2) Con entradas lógicas configurables es posible una ampliación hasta máx. 127 conjuntos de movimientos
3) Las tarjetas deben pedirse por separado � página 824

Funciones de seguridad según EN 61800-5-2

Controlador de motor CMMP-AS-

C2/C5/C10-…-M04) C2/C5/C10/C15-…-M35)

Con tarjeta insertable – CAMC-G-S1

� página 824

CAMC-G-S3

� página 824

Safe Torque Off (STO) (desconexión segura del par) � � �

Parada segura 1 (SS1) – – �

Activación segura de frenos (SBC) � � �

Parada de servicio segura (SOS) – – �

Parada segura 2 (SS2) – – �

Velocidad segura limitada (SLS) – – �

Intervalo de velocidad seguro (SSR) – – �

Control de velocidad seguro (SSM) – – �

Características de seguridad

CMMP-AS- C2/C5/C10-…-M04)

Función de seguridad según EN 61800-5-2 Safe Torque Off (STO) (desconexión segura del par)

Nivel de prestaciones (PL) según EN ISO 13849-1 Categoría 4, PL e

Safety Integrity Level (SIL) según EN 61800-5-2,

EN 62061, EN 61508

SIL 3

Organismo que extiende el certificado TÜV 01/205/5262.01/14

4) Controlador de motor sin ranura
5) Controlador de motor con 3 ranuras
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Controlador de motor CMMP-AS, para servomotores

Pedido – Opciones del producto

Referencias de pedido
Descripción Nº art. Tipo

con 3 ranuras – CMMP-AS-…-M3

El surtido de conectores NEKM está incluido 

en el suministro del controlador de motor.

Para el funcionamiento es indispensable insertar 

una tarjeta en la ranura 1 � página 824.

Posibles tarjetas:

� CAMC-DS-M1, CAMC-G-S1, CAMC-G-S3

� página 824

1501325 CMMP-AS-C2-3A-M3

1501326 CMMP-AS-C5-3A-M3

1501327 CMMP-AS-C5-11A-P3-M3

1501328 CMMP-AS-C10-11A-P3-M3

3215473 CMMP-AS-C15-11A-P3-M3

sin ranura – CMMP-AS-…-M0

El surtido de conectores NEKM está incluido en el

volumen de suministro del controlador de motor.

1622901 CMMP-AS-C2-3A-M0

1622902 CMMP-AS-C5-3A-M0

1622903 CMMP-AS-C5-11A-P3-M0

1622904 CMMP-AS-C10-11A-P3-M0

Accesorios – Referencias de pedido
Longi

tud del

cable

[m]

Nº art. Tipo

Cable y conector

Cable de control, para la conexión de I/O a cualquier unidad de control

2,5 552254 NEBC-S1G25-K-2.5N-LE261)

3,2 8001373 NEBC-S1G25-K-3.2N-LE252)

Cable de programación

1,8 1501332 NEBC-U1G-K-1.8-N-U2G

Conector del encoder

– 564264 NECC-A-S-S1G9-C2M

Conector tipo clavija

Para conexión PROFIBUS

– 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K

Para conexión CANopen

– 533783 FBS-SUB-9-WS-CO-K

Para conexión DeviceNet

– 525635 FBSD-KL-2X5POL

Nº art. Tipo

Cable y conector

Surtido de conectores

Para CMMP-AS-C2/-C5-3A-M0, CMMP-AS-C2/-C5-3A-M3

1659228 NEKM-C-7

Para CMMP-AS-C5/-C10-11A-P3-M0,

Para CMMP-AS-C5/-C10/-15-11A-P3-M3

552256 NEKM-C-3

Para interfaz CAMC-D-8E8A

569959 NEKM-C-53)

Para módulo de seguridad CAMC-G-S1

Controlador de motor CMMP-AS-…-M0

1660640 NEKM-C-83)

Para módulo de seguridad CAMC-G-S3

1660937 NEKM-C-93)

Tarjeta insertable

Para conexión PROFIBUS

547450 CAMC-PB

Para conexión DeviceNet

547451 CAMC-DN

Para conexión EtherCAT

567856 CAMC-EC

Para conexión EtherNet/IP

1911917 CAMC-F-EP

Para conexión PROFINET

1911916 CAMC-F-PN

1) Recomendado en caso de señales analógicas, ya que el cable está apantallado
2) No puede utilizarse si está ocupada la interfaz para encoder incremental (entrada)
3) Los conectores están incluidos en el suministro de la tarjeta
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Controlador de motor CMMP-AS para servomotores

Accesorios – Referencias de pedido
Nº art. Tipo

Tarjeta insertable1)

Módulo de interruptores

1501329 CAMC-DS-M1

Interfaz, para ampliar las I/O digitales2)

567855 CAMC-D-8E8A

Filtro de red

Para CMMP-AS-C15-11A

3947275 CADF-C15-11A-P3

Filtro CEM3)

Para servomotores EMME-AS

4825847 CAMF-C5-FC

Nº art. Tipo

Resistencia de frenado

Para CMMP-AS-C2-3A, CMMP-AS-C5-3A

2882342 CACR-LE2-50-W5004)

1336611 CACR-LE2-72-W500

Para CMMP-AS-C5-11A, CMMP-AS-C10-11A, 

CMMP-AS-C15-11A

1336617 CACR-KL2-67-W1800

2882343 CACR-KL2-40-W20004)

Módulo de seguridad (ver la tabla a continuación)

1501330 CAMC-G-S1

1501331 CAMC-G-S3

Tipo

Documentación y software

Referencias de pedido � online: 

1) Conectores incluidos en el volumen de suministro.
2) 8 entradas/salidas digitales.
3) Para reducir las perturbaciones CEM, a partir de una longitud de cable  10 m se recomienda utilizar el filtro

CEM. Para cables de encoder  10 m, el filtro está incluido en el suministro del cable.
4) Resistencia de frenado recomendada

Para módulo de seguridad

CAMC-G-S1

Para módulo de seguridad

CAMC-G-G3

Funciones de seguridad

según EN 61800-5-2

� Safe Torque Off (STO) (desconexión segura del par)

� Activación segura de frenos (SBC)

� Safe Torque Off (STO) (desconexión segura del par)

� Activación segura de frenos (SBC)

� Parada segura 1 (SS1)

� Parada de servicio segura (SOS)

� Parada segura 2 (SS2)

� Velocidad segura limitada (SLS)

� Intervalo de velocidad seguro (SSR)

� Control de velocidad seguro (SSM)
Nivel de prestaciones (PL)

según EN ISO 13849-1

Categoría 4, 

nivel de prestaciones (PL) e

Categoría 4, 

nivel de prestaciones (PL) e

Safety Integrity Level (SIL) según

EN 61800-5-2, EN 62061, EN 61508

SIL 3 SIL 3

Organismo que extiende el certificado TÜV 01/205/5165.01/14 TÜV 01/205/5165.01/14

Importante

Para el funcionamiento del controlador

de motor CMMP-AS-…-M3 es 

imprescindible que haya una 

de las siguientes tarjetas 

(CAMC-G-S1, CAMC-G-S3 o 

CAMC-DS-M1) insertada 

en la ranura 1.

1

Importante

En el caso de CMMP-AS-C15…, 

para que se cumplan las normas 

CE y EN es obligatorio utilizar el filtro 

de red.
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